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Elektromechanische Antriebe
VA2500.1 L

Beschreibung

Die Antriebe sind fiir Regler mit stetigem (0...10 V und/oder
4..20 mA) oder schaltendem Ausgang (2- oder 3-Punkt-
Steuerung) bestimmt. Zum Betéatigen der Durchgangs- oder

Dreiwegeventile der Typenreihen RV 113.Und RV 2xx.

Gehause besteht aus selbstverléschendem Kunststoff,
Schritt-Motor, Steuerelektronik, LED-Anzeige, wartungsfreies
Getriebe aus Sinterstahl, Montagesaule aus Nirostahl und
Montagebugel aus Leichtmetallguss fur den Ventilanbau.
Elektrische Anschlisse (max. 2,5 mm2) mit Schraub-
klemmen. Drei ausbrechbare Kabeldurchfihrungen fir
M20x1,5 (2x) und M16x1,5. Standartlieferung enthalt eine
Kabelverschraubung M20x1,5.

Verwendung

Je nach Anschlussart (siehe Anschlussplan) kann der Antrieb
als stetiger (0...10 V und/oder 4...20 mA), als 2-Punkt (auf/zu)
oder als 3-PunktAntrieb (auf-stop-zu) verwendet werden.

Die externe Handkurbel ermdglicht die manuelle Positionier -
stellung. Beim Ausklappen der Handkurbel wird der Motor
ausgeschaltet. Nach dem Riickklappen der Handkurbel wird
Die Sollstellung wieder angefahren (ohne Initialisierung.

die Handkurbel ausgeklappt, verharrt der Antrieb in dieser
Stellung.

Technische Parameter

Montagelage

Senkrecht stehend bis waagerecht.

Technologie

Der Antrieb ist mdglich durch Regler mit stetigem (0...10 V
und/oder 4...20 mA) oder schaltendem Ausgang (2- oder 3-
Punkt-Steuerung) zu steuern. Versorgungsspannung, Kennlinie-
Wahl und Stellzeit sind einstellbar.

Eigenschaften

- elektronische, kraftabhangige Abschaltung mittels
Anschlagenim Gerat oder am Ventil

- automatische Anpassung an den Ventilhub

- Kodier-schalter zur Auswahl von Kennlinie und Laufzeit

- Handkurbel fur externe Handverstellung mit Motoraus-
schaltung und als Ausldser zur Neuinitialisierung

- Maoglichkeit der externen Wirksinnumschaltung
(Speisespannung aufAnschluss 2a oder 2b)

Typ VA2500.1 L

Ausflihrung Elektrischer Ventilantrieb mit Stellungsregler
Versorgungsspannung 24 VAC, 24V DC \ 230 VAC
Frequenz 50 Hz

Leistungsaufnahme 18 VA

Steuersignal 0-10V,4-20 mA, 3(2)-Punkte \ 3-Punkte

Stellzeit Einstellbar 2, 4, 6 s.mm"
Nennkraft 2500 N
Hub 0 bis 49 mm
Schutzart | P66
Maximale Mediumtemperatur 200°C, mit Zwischenstiick bis 240°C
Zulassige Umgebungstemperatur -10 bis 55°C
Zulassige Umgebungsfeuchte <95%r. V.
Gewicht 4,5 kg
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Zubehor
ZVA.SRU Splitrange-Einheit zum Einstellen von Sequenzen.
ZVA.2 Module steckbar fiir 230 V + 15%, Speisespannung und 3-Punkt Ansteuerung, zusatzliche Leistung 2 VA
ZVA.S 2 Hilfsumschaltkontakte stufenlos einstellbar, zul. Belastung 6(2) A und 12...250 V, min.
Belastung 100 mAund 12V "
ZVA.P2 Potentiometer 2000Q , 1 W, 24V "
ZVA.EP Zwischenstuck fir Medien 200 bis 240°C

"Nur ein Zubehor ist verwenbar

Funktion

Initialisierung und Riickmeldesignal

Der Antrieb initialisiert sich selbststandig, wenn dieser als
stetiger Antrieb angeschlossen ist. Zuerst muly Antrieb mit
Ventilspindle verbunden werden. Sobald erstmalig eine
Spannung an den Antrieb angelegt ist, fahrt der Antrieb den
unteren Anschlag des Ventils an, dann wird der obere
Anschlag angefahren und der Wert Giber ein Wegemesssytem
erfasst und gespeichert. Das Steuersignal und die
Ruckmeldung werden an diesem effektiven Hub angepasst.
Bei einer Spannungsunter-brechung oder der Wegnahme der
Speisespannung wird keine Neuinitialisierung durchgefiihrt.
Die Werte bleiben gespeichert.

Zur Neuinitialisierung muss der Antrieb unter Spannung sein.
Eine Initialisierung wird ausgel6st in dem man die Handkurbel
zweimal, innerhalb 4 Sekunden, ausklappt und einklappt.
Dann blinken beide LED's rot.

Wahrend der Initialisierung ist das Rickmeldesignal inaktiv
oder entspricht dem Wert "0". Initialisiert wird mit der
kirrzesten Laufzeit. Die Neuinitialisierung ist erst gultig wenn
der ganze Vorgang abgeschlossen ist. Ein zusatzliches
Ausklappen der Handkurbel unterbricht den Vorgang.

Wenn der Ventilantrieb eine Blockierung detektiert meldet er
dies, indem das Ruckmeldesignal nach ca. 90 s auf 0 V
gesetzt wird. Wahrend dieser Zeit wird der Antrieb jedoch
versuchen, die Blockierung zu Uuberwinden. Falls die
Blockierung Uberwunden werden kann, wird die normale
Regelfunktion wieder aktiviert und das Ruckmeldesignal ist
wieder vorhanden.

Bei einer 2-Punkt oder 3-Punkt Steuerung wird keine
Initialisierung durchgefiihrt. Das Riickmeldesignal ist inaktiv

Anschluss als 2-Punkt Ventilantrieb (24 V)

Diese Ansteuerung (AUF/ZU) kann Gber zwei Adern erfolgen.
Die Spannung wird an den Klemmen 1 und 2a angelegt. Durch
Anlegen der Spannung (24 V) an der Klemme 2b, fahrt die
Kupplungsstange aus und 6ffnet das Ventil. Nach Abschalten
dieser Spannung fahrt der Antrieb in die entgegengesetzte
Endstellung und schliesst das Ventil. In den Endstellungen
(Ventilanschlag oder Erreichen des maximalen Hubes) oder
bei Uberlastung spricht die elektronische Motorabschaltung
an (keine Endschalter).

Mit dem Kodierschalter konnen die Laufzeiten eingestellt
werden. Die Kennlinie ist hierbei nicht wahlbar (resultierend ist
die Kennlinie des Ventils). Die Klemmen 3i, 3u und 44 dirfen
nichtangeschlossen sein.

Anschluss als 3-Punkt Ventilantrieb (24 V)
Durch Anlegen einer Spannung an der Klemme 2a (bzw. 2b)

kann das Ventil in jede beliebige Stellung gefahren werden.
Wird eine Spannung auf Klemme 1 und 2b gelegt, fahrt die
Kupplungsstange aus und 6ffnet das Ventil. Sie fahrt ein und
schliesst das Ventil, wenn der Stromkreis Uiber Klemme 1 und
2a geschlossenwird.

In den Endstellungen (Ventilanschlag oder Erreichen des
maximalen Hubes) oder bei Uberlastung spricht die
elektronische Motorabschaltung an (keine Endschalter).
Durch Vertauschen der Anschlisse kann die Hubrichtung
geandertwerden.

Mit dem Kodierschalter werden die Laufzeiten eingestellt. Die
Kennlinie ist hierbei nicht wahlbar (resultierend ist die
Kennlinie des Ventils). Die Klemmen 3i, 3u und 44 dirfen nicht
angeschlossen sein.

Anschluss als 3-Punkt Ventilantrieb mit 230V

Das Zubehérmodul wird im Anschlussraum aufgesteckt und
dann fur den 3-Punkt Modus angeschlossen. Bei Verwendung
dieses Zubehors steht nur die Regelung im 3-Punkt Modus zur
Verfugung. Mit dem Kodierschalter auf der Grundplatine
koénnen die Laufzeiten gewahlt werden. Die Kennlinie ist nicht
wahlbar. Ausschlaggebend ist die Kennlinie des Ventils.

Im Modul ist ein Schalter eingebaut, dieser wird beim Einbau
des Moduls automatisch in die richtige Position gebracht. Bei
diesem Antrieb (ohne Federriickzug ) befindet sich der
Schalthebel in der unteren Position.

Das Zubehdérmodul ist fur 2-Punkt Ansteuerung nicht
geeignet.

Anschluss an eine Steuerspannung
(0...10Vund/oder4...20 mA)

Der eingebaute Stellungsregler steuert den Antrieb in Abhan-
gigkeit des Regler-Stellsignals y.

Als Steuersignal dient ein Spannungssignal (0...10 V) an
Klemme 3u, oder ein Stromsignal an Klemme 3i. Liegt an
beiden Klemmen (3u (0...10 V) und 3i (4...20 mA)) gleichzeitig
ein Steuersignal an, hat der Eingang mit dem héheren Wert
Prioritat.

Wirksinn 1 (Netzspannung auf Klemme 2a):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange aus und
offnet das Ventil (Regelast).

Wirksinn 2 (Netzspannung aufi nternem Anschluss 2b):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange ein und
schliesst das Ventil (Regelast).

Der Anfangspunkt sowie die Aussteuerspanne sind fest
eingestellt. Zum Einstellen von Teilbereichen (und nur fir
Spannungseigang 3u) ist eine Splitrange-Einheit als Zubehdr
erhaltlich (siehe Zubehor : Splitrange-Einheit), welche fur den
Einbau im Antrieb vorgeseheniist.

Nach Anlegen der Speisespannung und nach der
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Initialisierung fahrt der Antrieb, je nach Steuersignal, jeden
Ventilhub zwischen 0% und 100% an. Dank der Elektronik und
des Wegemesssystems geht kein Hub verloren, und der
Antrieb bendtigt keine periodische Nachinitialisierung. Beim
Erreichen der Endstellungen wird diese Position Gberprift,
gegebenenfalls korrigiert und neu gespeichert. Der
Parallellauf von mehreren Antrieben desselben SUT-Typs ist
somit gewahrleistet. Das Ruckmeldesignal yO = 0..10 V
entspricht dem effektiven Ventilhub von 0 bis 100%.

Wird im Wirksinn 1 das Steuersignal 0...10 V unterbrochen,

LED-Anzeige

fahrt die Spindel ganz ein und das Ventil wird geschlossen.
Um das Ventil 6ffnen zu kénnen (Wirksinn 1), muss eine
Spannung von 10V zwischen Klemme 1 und 3u ange-
schlossen werden, oder auf Wirksinn 2 umgeschaltet werden.
Mit dem Kodierschalter kann die Kennlinie des Ventils
eingestellt werden. Eine gleichprozentige und quadratische
Kennlinie kann nur erzeugt werden, wenn der Antrieb als
stetiger Antrieb verwendet wird. Mit weiteren Schaltern
kénnen die Laufzeiten gewahlt werden (bei 2-Punkt, 3-Punkt
oder stetiger Funktion anwendbar).

Beide LEDs blinken rot: Initialisierung

Obere LED leuchtet rot: Oberer Anschlag, oder Position "ZU" erreicht

Untere LED leuchtet rot: Unterer Anschlag, oder Position "AUF" erreicht

Obere LED blinkt griin: Antrieb lauft, steuert gegen Position "ZU"

Obere LED leuchtet griin: Antrieb steht, letzte Laufrichtung "ZU"

Untere LED blinkt griin: Antrieb lauft, steuert gegen Position "AUF"

Untere LED leuchtet griin: Antrieb steht, letzte Laufrichtung "AUF"

Beide LEDs leuchten griin: Wartezeit nach dem Einschalten oder nach der Notstellung

Keine LED leuchtet: Keine Spannungsversorgung (Klemme 2a oder 2b)

Beide LEDs blinken rot und griin: Antrieb befindet sich im manuellen Betrieb

Verwendung des Zubehors

Splitrange-Einheit

Dieses Zubehor kann in den Antrieb eingebaut, oder extern in
einer elektrischen Verteilerdose untergebracht werden. Der
Anfangspunkt Uo sowie die Aussteuerspanne AU lassen sich
mittels Potentiometer einstellen. Damit kdnnen mit dem
Steuersignal des Reglers mehrere Stellgerate in Sequenz
oder in einer Kaskade betéatigt werden. Das Eingangssignal
(Teilbereich) wird in ein Ausgangssignal von 0..10 V
umgewandelt.

Hilfsumschaltkontakt
Doppelhilfsumschaltkontakt ZVA.S

- Schaltvermdgen max. 250 V~, Strom min. 250 mAbei 12V
(oder20 mAbei 20 V)

- Schaltvermégen max. 12...30 V=, Strom max. 100 mA

CE - Konformitat

Projektierungs- und Montagehinweise

Im Gehause befinden sich drei ausbrechbare Kabeldurch-
fuhrungen, die beim Einschrauben der Kabeldurchfiihrung
automatisch ausgebrochen werden. Das Konzept Schritt-
motor/Elektronik gewahrleistet den Parallellauf mehrerer
Ventilantriebe desselben Typs. Der Querschnitt des
Anschlusskabels ist in Abhangigkeit von der Leitungsléange
und der Anzahl der Antriebe zu wahlen. Wir empfehlen bei funf
parallel geschalteten Antrieben und einer Leitungslange von
50 m einen Kabelquerschnitt von 1,5'mm zu verwenden.

Montage im Freien

Wir empfehlen die Gerate gegen Witterungseinflisse
zusatzlich zu schitzen, wenn diese ausserhalb des
Gebaudes montiert werden.

Warnhinweise

Bei hoher Mediumstemperatur im Ventil, kénnen die
Antriebssaulen und die Spindel ebenso hohe Temperaturen
annehmen. Max. Umgebungstemperature 55°C kann nicht
Uberschritten werden. Bei hoher Mediumstemperaturim Ventil
ist empfohlen, das Ventil zu isolieren

Wenn durch das Ausfallen des Stellglieds Schaden entstehen
Kdénnen, so missen weiteren Schutzmassnahmen vorge-
sehen werden.

EMV Richtlinie 89/336/EWG

Maschienen Richtlinie 98/37/EWG/I/B

Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG

EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730 1
EN 61000-6-2 EN 60730-2-14
EN 61000-6-3 Ubespannungkategorie I
EN 61000-6-4 Verschmutzungsgrad lll
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Schalterkodierung

Antriebskennlinie (Schalter 3 und 4)
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Laufzeit Schaltereinstellung Laufzeit fir 20 mm Hub | Laufzeit fir 40 mm Hub
1234

2s/mm HH on 40 s+ 1 80s+2
1234

4s/mm HH on 80s+2 160 s + 4
1234 1234

6s/mm HH on HH on 120 s £ 4 240s%8

Bemerkung: Werkeinstellung fettgedruckt.
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Massbilder des Antriebes und des Zwischenstiickes fiir hohere Temperature
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AnschluBRschema des Zubehores
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